Découvrir mBot, ses composants et ses fonctions|

1°} Nomenciature simplifiée du robot mBot

21 | 1 Bouton poussoir '
20 1 Récepteur infrarouge
19 1 Capteur de luminosité
18 1 DEL infrarcuge
17 1 Buzzer
18 1 DEL RVB droite
15 1 DEL RVB gauche
14 1 Détecteur de ligne noire
13 1 Détecteur d'obstacle a ultrasons
12 1 Module de communication sans-fil
11 1 Interrupteur ON/OFF
10 1 Port USB
e 4 Port RJ25
8 1 Carte électronique
7 1 Réducteur droit
6 1 Réducteur gauche
5 1 Moteur droit (M2)
4 1 Moteur gauche (M1)
3 1 Roue libre
2 2 Roue motrice
1 1 Chéssis
Repére | Nombre Désignation

2°) Placer correctement fes repéres de la nomenclature sur les dessins
d’ensemble suivants.
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3°) Pour chadue fonction technigue, indiguer le (ou les) repére(s) du (ou des)

compesant({s) qui participe(nt) & la solution technigue.

Fonction technigue

Repére(s) du (cu |
des) composanti(s} |

Stabiliser mBot

Connecter la carte électronique & des capteurs et & des actionneurs

Convertir I'énergie électrigue en signal lumineux infrarouge

Porter les éléments de mBot

Recevoir des signaux infrarouges provenant de la télécommande ou d’'un
auire robot

Connecter mBot a un smartphone, une tabletie ou un ordinateur sans
utiliser de cable

Convertir I'énergie électrique en énergie mécanique de rotation

Transmettre I'énergie mécanique de rotation

Permettre a l'utilisateur d'intervenir sur le comportement du robot

Convertir 'énergie électrique en signal lumineux visible

Réduire la fréquence de rotation des roues et augmenter I'effort disponible

Allumer ou éteindre mBot [

Evaluer Ia luminosité ambiante

Connaitre la distance entre mBot et un obstacle qui se trouve devant

Stocker et exécuter ie programme

Convertir I'énergie électrique en signal sonore

Connecter mBot & un ordinateur a l'aide d'un céble

Distinguer une couteur sombre d’une couleur claire sur le sol

4%} Noter les définitions d’actionneur ot de capteur
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5°) Nofer ies noms des actionneurs et des capteurs de mBot
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